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	命令代码


	参数
	参数的详细说明
	读/写
	参数

个数
	参数

索引
	小数点


	数据

解析

	0100
	PV_W
	测量值
	读
	8
	0
	？
	数据

	0101
	SV_W
	当前执行的设定值
	读
	
	1
	？
	数据

	0102
	OUT1W
	控制输出1的值
	读
	
	2
	0.0
	数据

	0103
	OUT2W
	控制输出2的值（无输出时=0000H）
	读
	
	3
	0.0
	数据

	0104
	EXE_FLG
	执行标志（不执行时=0）
	读
	
	4
	0
	数据

	0105
	EV_FLG
	事件输出标志（无事件输出时=0000）
	读
	
	5
	0
	数据

	0109
	HB_W
	加热器断线报警值（无报警时=0000H）
	读
	
	6
	0
	数据

	010A
	HL_W
	欠流报警值（无报警时=0000H）
	读
	
	7
	0
	数据


EXE_FLG和EV_FLG的详细说明如下：

          D15  D14  D13  D12  D11 D10  D9   D8  D7  D6  D5  D4  D3  D2  D1   D0

EXE_FLG    0    0    0    0    0   0    0  COM  0   0   0   0   0   0   MAN  AT  

EV_FLG     0    0    0    0    0   0    0   0   0   0   0   0   0   0   EV2  EV1

上限边包括：PV_SO,CJ_SO,b---,REM_SO,HB_SO=7FFFH

下限边包括：PV_SO,CJ_SO,b---,REM_SO,HB_SO=8000H

无效数据HB,HL=7FFEH

	0182
	OUT1_W
	在手动方式下设置输出1的值
	写

	0183
	OUT2_W
	在手动方式下设置输出2的值
	写

	0184
	AT
	自整定             0=不执行，1=执行  
	写

	0185
	MAN
	手动               0=自动，  1=手动  
	写


	018C
	COM
	通讯               0=本机，  1=通讯
	写


	0300
	SV1
	设定SV1的值
	读/写


	030A
	SV_L
	SV下限值
	读/写

	030B
	SV_H
	SV上限值
	读/写


	0400
	PB1
	控制输出1的比例带
	读/写

	0401
	IT1
	控制输出1的积分时间
	读/写

	0402
	DT1
	控制输出1的微分时间
	读/写

	0403
	MR1
	人工补偿
	读/写

	0404
	DF1
	回差
	读/写

	0405
	011_L
	控制输出1下限
	读/写

	0406
	011_H
	控制输出1上限
	读/写

	0407
	SF1
	控制输出1抗超调系数
	读/写


	0460
	PB21
	控制输出2的比例带
	读/写

	0461
	IT21
	控制输出2的积分时间
	读/写

	0462
	DT21
	控制输出2的微分时间
	读/写

	0463
	MR21
	人工补偿
	读/写

	0464
	DF21
	回差
	读/写

	0465
	012_L
	控制输出2下限
	读/写

	0466
	012_H
	控制输出2上限
	读/写

	0467
	SF21
	控制输出2抗超调系数
	读/写


	0500
	EV1_MD
	事件报警1的模式          （见说明书事件报警）
	读/写

	0501
	EV1_SP
	事件报警1的设定值        （见说明书事件报警）
	读/写

	0502
	EV1_DF
	事件报警1的回差
	读/写

	0503
	EV1_STB
	事件报警1的抑制和非抑制状态

OFF:无抑制。

1：初次上电，报警抑制。

2：初次上电脱机状态时，报警抑制。

3：初次上电脱机状态或改变设定值时，报警抑制。

4：脱机状态时抑制，运行状态时无抑制。


	读/写


	0508
	EV2_MD
	事件报警2的模式          （见说明书事件报警）
	读/写

	0509
	EV2_SP
	事件报警2的设定值        （见说明书事件报警）
	读/写

	050A
	EV2_DF
	事件报警2的回差
	读/写

	050B
	EV2_STB
	事件报警2的抑制和非抑制状态

OFF:无抑制。

1：初次上电，报警抑制。

2：初次上电脱机状态时，报警抑制。

3：初次上电脱机状态或改变设定值时，报警抑制。

4：脱机状态时抑制，运行状态时无抑制。


	读/写


	0590
	HBS
	加热器断线报警设置
	读/写

	0591
	HBL
	加热器环路报警设置
	读/写

	0592
	HB_MD
	加热器断线报警锁定模式设置   0=非锁定，1=锁定
	读/写

	0593
	保留
	
	

	0594
	HB_STB
	加热器断线设置   0=OFF，1=ON
	读/写


	05A0
	A01_MD
	模拟变送模式 0=测量值,1=设定值,2=偏差值，

             3=控制输出1的值，4=控制输出2的值
	读/写

	05A1
	A01_L
	模拟变送下限
	读/写

	05A2
	A01_H
	模拟变送上限
	读/写


	05B0
	COM_MEM
	通讯的存贮模式       0=EEP,1=REM,2=r_E
	读/写


	0600
	ACTMD
	输出的特性           0=反作用，1=整作用
	读/写

	0601
	01_CYC
	SV1的比例周期
	读/写

	0604
	02_CYC
	SV2的比例周期
	读/写

	0605
	SOFTD1
	缓起动时间 
	读/写


	0611
	KLOCK
	键盘锁  0=无锁定

1=除了显示、用户可设定项及通讯以外锁定

        2=除了SV、通讯以外锁定，

3=除了通讯锁定
	读/写


	0701
	PV_B
	PV值偏移
	读/写

	0702
	PV_F
	PV值滤波
	读/写


	0704
	UNIT
	单位  0=℃   1=℉
	读/写

	0705
	RANGE
	测量范围（见测量范围代码表）
	读/写

	0706
	保留
	
	

	0707
	DP
	小数点位置 0=无，1=0.1,2=0.01,3=0.001
	只有直流输入时作用
	读/写

	0708
	SC_L
	测量范围下限值 -1999~9989
	
	读/写

	0709
	SC_H
	测量范围上限值 -1989~9999
	
	读/写


4-6 ASCII 代码

	
	b7b6b5
	000
	001
	010
	011
	100
	101
	110
	111

	b4b3b1
	
	0
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7

	0000
	0
	NUL
	TC7(DLE)
	SP
	0
	@
	P
	｀
	ｐ

	0001
	1
	TC1(SOH)
	DC1
	！
	1
	A
	Q
	ａ
	ｑ

	0010
	2
	TC2(STX)
	DC2
	”
	2
	B
	R
	ｂ
	ｒ

	0011
	3
	TC3(ETX)
	DC3
	#
	3
	C
	S
	ｃ
	ｓ

	0100
	4
	TC4(EOT)
	DC4
	$
	4
	D
	T
	ｄ
	ｔ

	0101
	5
	TC5(ENQ)
	TC8(NAK)
	%
	5
	E
	U
	ｅ
	ｕ

	0110
	6
	TC6(ACK)
	TC9(SYN)
	&
	6
	F
	V
	ｆ
	ｖ

	0111
	7
	BEL
	TC10(ETB)
	’
	7
	G
	W
	ｇ
	ｗ

	1000
	8
	FE0(BS)
	CAN
	(
	8
	H
	X
	ｈ
	ｘ

	1001
	9
	FE1(HT)
	EM
	)
	9
	I
	Y
	ｉ
	ｙ

	1010
	A
	FE2(LF)
	SUB
	*
	：
	J
	Z
	ｊ
	ｚ

	1011
	B
	FE3(VT)
	ESC
	+
	；
	K
	[
	ｋ
	{

	1100
	C
	FE4(FF)
	IS4(FS)
	,
	<
	L
	\
	ｌ
	︱

	1101
	D
	FE5(CR)
	IS3(GS)
	-
	=
	M
	]
	ｍ
	}

	1110
	E
	SO
	IS2(RS)
	.
	>
	N
	＾
	ｎ
	～

	1111
	F
	SI
	IS1(US)
	/
	?
	O
	_
	0
	DEL


4-7 事件报警类型

	报警代码
	事件类型
	类型号码

	OFF
	无
	0

	Hd
	上限偏差值报警
	1

	Ld
	下限偏差值报警
	2

	Od
	上或下限偏差值外报警
	3

	Cd
	上或下限偏差值内报警
	4

	HA
	上限绝对值报警
	5

	LA
	下限绝对值报警
	6

	So
	超量程报警
	7

	Hb
	加热器或环路报警
	8


